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一、教材基本信息 

教材名称 

特种机器人操作与运维
（初级） 

特种机器人操作与运维
（中级） 

特种机器人操作与运维
（高级） 

第一主编 

特种机器人操作与运维

（初级）/侯红科 

特种机器人操作与运维

（中级）/张利 

特种机器人操作与运维

（高级）/张利 

课程名称 特种机器人安装调试 课程性质 
公共基础课    专业基础课 

专业核心课    专业拓展课 

实践性课程 

专业代码 

及名称 
机电一体化技术/460301 

编  写 

人员数 
23 

适用学制 3 年 
教学实践
起始时间 

2019年 7 月 

对应领域 

（可多

选） 

战略性新兴产业 先进制造

业  现代农业       现代服务

业   

其他          （请注明） 

教材特色 

（可多

选） 

新型活页式、工作手册式教材 

职业教育国家在线精品课程配套

教材 

特殊职业教育教材 

“职教出海”项目双语教材 

“本土化”改造国外优质专业课

教材 

其他  中高本贯通教材，职业教

育福建省在线精品课程配套教材 

（请注明） 

（分册） 

册次 
ISBN 版   次 

出版 

时间 
初版时间 印     数 累计发行量 

初级 

978-7-

5685-

3440-6 

第 1 版第

1  次 

2022

.09 
2022.09 4000 2539 

中级 

978-7-

5685-

3440-6 

第 1 版第

1  次 

2022

.11 
2022.11 4500 3682 

高级 

978-7-

5685-

3442-0 

第 1 版第

1  次 

2022

.10 
2022.10 4000 2315 
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二、教材简介 

教材 

获奖 

情况 

获 奖 

时 间 
获 奖  

种 类 
获 奖 

等 级 
授 奖 

部 门 

2022.07 

福建省教

学成果奖

项目教材 

特等奖 福建省教育厅 

纳入 

省级 

以上 

规划 

教材 

情况 

时 间 
具体名称（如“十三五”职业教育国家/××省 

规划教材） 

2024．03 “十四五”职业教育福建省规划教材 

1.教材简介（含团队简介、教材更新情况等，500 字以内） 

当前，在应对地震、洪涝、火灾等公共安全事件中，对特种机器人有着突

出的需求，目前国内空缺对特种机器人关联的基础理论、工艺装配指导、操作

运维保养等完整内容的教材。厦门南洋职业学院与特种机器人龙头企业中信重

工开诚智能装备有限公司组建含专业带头人、行业专家、技术能手的团队 2020

年成功申报“特种机器人操作与运维”职业技能等级证书及开发标准，按职业

技能等级同步编撰初级、中级、高级三本教材，教材融入了自喷淋降温技术、

导航定位技术、智能识别技术等新技术，特种机器人组装与调试、装配、检验

工艺等新工艺，《特种机器人术语》GB/T36239-2018、《特种机器人分类、符号、

标志》GB/T36321-2018 等新规范，增加了工艺装配指导、操作运维保养等岗

位技术技能。初级侧重特种机器人的操作、运维与保养，中级侧重特种机器人

的装配工艺和故障诊断，高级侧重特种机器人的应用选型和项目管理。教材结

合习仲勋、焦裕禄等老一辈革命家在中信重工的工作精神及传承，增加了课程

思政设计方案，选取合作企业国家劳动模范事迹、特种机器人技术迎难攻关发
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展史等思政元素，采编“一个人物一个事迹”、“一台机器人一个故事”融入到

教学内容。 

2.教材编写理念与结构、内容设计（含落实课程思政要求情况，600 字以内） 

1.编写理念 

(1)“中-高-本”课程衔接：按中职会操作会保养、高职会安装会调试、本

科会规划会实施技能要求开发教材。 

(2)校企组编：践行课证融合、岗课融通理念，以专业基础知识为依托，融

入岗位规范及特种机器人运维技能证书内容，覆盖多岗位工作内容，校企携手

组编，提炼相关标准，依课程改革思路，打造纸媒与数媒融合的一体化教材。 

2.内容设计 

本套教材初、中、高三个层次,每本教材含新技术和新规范，层层递进，理

论内容含特种机器人的认知、技术、系统组成模块；职业规范包含特种机器人

操作安全和职业防治模块；技能标准包含特种机器人操作维护、安装调试、应

用选型 3个模块。 

3.体例设计 

将特种机器人规范、步骤和工艺要求等进行整理组合设计出工作任务。详

细描述技能规范、工作流程、操作要领、注意事项和常见故障解决方法，设计

“看（案例）、研（方案）、学（技术）、用（任务）、评（作品）”五环节，指导

学习者一步步按工作单要求完成特种机器人的操作与运维。 

4.版式设计  

采用“纸质教材+数字资源”的方式，配备完整文本、微课、课件、案例、



 

 — 5 — 

题库、作业和拓展资源，为学习者泛在学习提供支持。 

5.思政融浸 

教材编排设素质目标，借 “一个人物一个事迹”、“一台机器人一个故事” 

融入爱国、创新、协作等思政元素。实践教学植入劳动、劳模和工匠精神，实

现知识技能与价值观教育协同。在各章节后和在线精品课程中配有拓展思政案

例。 

3.教材特色与创新（300 字以内） 

1.特色 

本套教材由特种机器人龙头企业中信重工开诚智能装备有限公司牵头组

编。在特种机器人操作与运维职业技能等级证书标准开发时邀请智能制造、机

械工程等多领域专家指导完善教材内容，丰富线上线下资源。 

2.创新 

(1)体系衔接：实现“中-高-本”衔接，依中职、高职、本科不同技能要

求，针对性开发特种机器人操作与运维(初、中、高级)教材。 

(2)内容创新：融入新技术、新标准、新规范，是国内首本特种机器人操作

与维护教材。融入德智体美劳“五育”元素，技能大赛和技能证书标准，有力

支撑岗、课、赛、证融通。 

(3)模式创新：遵循“用、学、创”同步理念，依岗位标准设计工作流程，

教学过程与实际操作与运维工作过程一致。 

4.教材实践应用及效果（300 字以内） 

该套教材突出实战，可以实现教学过程、学习过程、工作过程一体化。例

如模块“特种机器人装配与调试”结合工匠精神培养，体现了鲜明的职教特色，
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学生对特种机器人操作与运维的掌握程度显著提升。操作考核中，学生能熟练

完成复杂指令操作，故障诊断准确率大幅提高。同时，学生创新思维得到激发，

部分学生基于教材知识，提出改进机器人性能的方案。该教材有效提升了学生

专业技能，为其未来从事相关工作奠定了坚实基础，受到师生一致好评。同时

也是消防机器人用户实操培训教材。培训对象涵盖全国消防总队、支队及各中

队、政府专职消防队、应急局、石化、电力等行业的消防机器人操作与维护人

员以及高职类院校学生等，累计培训达 67583 人次。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



三、编写人员情况（逐人填写） 

（一）特种机器人操作与运维（初级） 

主编/副主编/参编 

姓    名 

主编 

侯红科 
性别 男 

政治面貌 中共党员 国籍 中国 

工作单位 厦门南洋职业学院 民族 汉 

所在省市 福建省厦门市 职称 教授 

专业领域 机电一体化技术 电话 18950160212 

何时何地受何种 

省部级及以上奖励 

1.主持的“教产创”三位一体特种机器人职业教育基

地建设与实践项目获福建省教学成果特等奖。 

2.2018 年，2020 年指导学生参加福建省“现代电气

系统安装与调试”技能竞赛并获得二等奖。 

主要教学、

行业工作经

历 

1.2022 年任航空机电学院执行院长，获教授职称。 

2.2019 年 9月兼任厦门南洋开诚鑫科智能装备有限公司总经理 

3.2018 年 11 月 担任机电工程学院（二级学院）副院长； 

4.2017 年 9月获副教授职称； 

5.2016 年 10 月在德国柏林工业大学学习“二元制”教育体系； 

6.2004 年 8月至今在厦门南洋职业学院工作。 

7.1996.9 毕业于中国人民解放军郑州高炮学院机电一体化技术

专业。 

 

教材编写 

经历和主要

成果 

依据特种机器人新技术、新工艺、新规范要求，结合特种机

器人技术岗位需求，开发了“特种机器人安全操作规范、特种机

器人技术基础、特种机器人装配、特种机器人维护与保养、特种

机器人故障诊断及处理”5 门课程，编写了《特种机器人操作与

运维》、《特种机器人装配培训教程》、《特种机器人维护保养教

程》、《特种机器人使用教程》4门教材。其中“特种机器人操作

与运维”获福建省精品在线开放课程立项。 
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主编/副主编/参编 

姓    名 

参编 

邹少琴 
性别 女 

政治面貌 中共党员 国籍 中国 

工作单位 厦门南洋职业学院 民族 汉 

所在省市 福建省厦门市 职称 教授 

专业领域 电子信息 电话 13515968893 

何时何地受何种 

省部级及以上奖励 

1.2022 年 3月，（集体）“教产创”三位一体特种机器

人职业教育基地建设与实践项目 入选教育部校企合

作产教融合典型案例，排名第二； 

2.2021 年 3月，（集体）“教产创”三位一体特种机器

人职业教育基地建设与实践教学成果奖项目获福建省

教学成果特等奖，排名第三； 

3.2018 年 5月，个人参加全国高等学校青年教师电子

技术基础、电子线路课程授课比赛，获华东赛区二等

奖； 

4.2018 年 8月 9 日,获得教育部学校规划建设发展中

心——应用型课程教学设计与实施《设备控制与可编

程控制器 PLC》说课示范二等奖。 

主要教学、

行业工作经

历 

 

福建省职业院校专业带头人； 

厦门鹭江讲坛报告人； 

厦门自动化学会副理事； 

福建省专项职业能力考核(信息类)的考评员； 

主要讲授《计算机应用基础》、《C 语言程序设计》、《数据库原理

及开发应用》、《信息技术》、《C#程序设计》等课程。 

 

教材编写 

经历和主要

成果 

 

主编教材 1 部：《信息技术与 Office 应用》 

副主编教材 4 部: 《计算机应用基础项目化教程》（第 2 版）、

《计算机应用基础项目化教程》、《大学计算机应用基础》第 2

版、《大学计算机应用基础》 

参编教材 1 部：《现代办公应用职业化实训教程》 
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（二）特种机器人操作与运维（中级）

主编/副主编/参编

姓 名

主编

张利
性别 男

政治面貌 中共党员 国籍 中国

工作单位
徐州鑫科机器人有限

公司
民族 汉

所在省市 江苏省徐州市 职称 中级

专业领域 特种机器人 电话 15852182888

何时何地受何种

省部级及以上奖励
江苏省五一劳动奖章

主要教学、行

业工作经历

1994 年 9 月～1996 年 6 月就读于山东医学院临床医学学院中医

系

1996 年 9 月～1998 年 6 月就读于徐州经济管理干部学院财经系

1998 年 8 月～1999 年 7 月，在徐州市城市管理委员会担任政法

秘书，负责编写城市管理文件工作；

1999 年 8 月～2001 年 1 月，在徐州市华兴会计师事务所,审计工

作；

2001 年 2 月～2006 年 6 月，在江苏天地钢结构集团西北公司，

会计工作；

2006 年 7 月～2007 年 6 月，在浙江杭萧钢构股份有限公司山东

公司工作；

2007 年 7 月～2015 年 11 月，唐山开诚电控集团有限公司工作；

2015 年 11 月～至今,徐州鑫科机器人有限公司董事长,期间 2020

年 6 月到 2022 年 6 月获中国政法大学民商法学专业研究生同等

学历水平。

教材编写

经历和主要

成果

无
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主编/副主编/参编

姓 名

参编

孙致富
性别 男

政治面貌 中共党员 国籍 中国

工作单位
江苏鑫科特种机器人

研究院有限公司
民族 汉

所在省市 江苏省徐州市 职称 初级工程师

专业领域 机械设计 电话 15852118055

何时何地受何种

省部级及以上奖励
无

主要教学、行

业工作经历

在机械设计领域，拥有丰富的行业经验。现就职于江苏鑫

科特种机器人研究院有限公司，参与多款机器人的设计项目。

从前期方案构思、零部件精细设计，到后期调试优化全程跟进，

凭借专业技能解决诸多技术难题，为产品性能提升及企业发展

贡献力量。

教材编写

经历和主要

成果

参与《特种机器人操作与运维》教材编写，负责核心章节

内容撰写。依据行业实操规范，梳理操作流程，结合故障案例

分析，给出运维要点，为读者提供实操指引。经多次研讨修订，

教材已在院校专业课程中应用，获师生好评，有效提升学生实

践技能与理论知识掌握程度。
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主要研究

成果

参与《特种机器人操作与运维》教材编写，负责核心章节

内容撰写。依据行业实操规范，梳理操作流程，结合故障案例

分析，给出运维要点，为读者提供实操指引。经多次研讨修订，

教材已在院校专业课程中应用，获师生好评，有效提升学生实

践技能与理论知识掌握程度。

作为机械设计师，我在机械设计领域取得了一系列成果。

在新型传动系统设计方面，研发出一种高效、低噪的齿轮传动

装置，通过优化齿轮齿形与啮合参数，传动效率提升 15%，噪音

降低 20 分贝，广泛应用于工业设备，有效提高设备运行稳定性

与能源利用率。
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（二）特种机器人操作与运维（高级） 

主编/副主编/参编 

姓    名 

主编 

张利 
性别 男 

政治面貌 中共党员 国籍 中国 

工作单位 
徐州鑫科机器人有限

公司 
民族 汉 

所在省市 江苏省徐州市 职称 中级 

专业领域 特种机器人 电话 15852182888 

何时何地受何种 

省部级及以上奖励 
江苏省五一劳动奖章 

主要教学、

行业工作经

历 

1994年 9月～1996年 6月就读于山东医学院临床医学学院中医

系 

1996年 9月～1998年 6月就读于徐州经济管理干部学院财经系 

1998年 8 月～1999年 7 月，在徐州市城市管理委员会担任政法

秘书，负责编写城市管理文件工作； 

1999 年 8 月～2001 年 1 月，在徐州市华兴会计师事务所,审计

工作； 

2001年 2 月～2006年 6 月，在江苏天地钢结构集团西北公司，

会计工作； 

2006 年 7 月～2007 年 6 月，在浙江杭萧钢构股份有限公司山

东公司工作； 

2007年 7 月～2015年 11月，唐山开诚电控集团有限公司工作； 

2015 年 11 月～至今,徐州鑫科机器人有限公司董事长,期间

2020 年 6 月到 2022 年 6 月获中国政法大学民商法学专业研究

生同等学历水平。 

教材编写 

经历和主要

成果 
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